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Rozwdj obecnie stosowanych systemdw sterowania obudowami zmechanizowanymi prowadzony jest w dwdch kierunkach, z jednej strony proste sterowania
pilotowe oparte o rozwigzania hydrauliczne, a z drugiej zaawansowane systemy sterowania elekirohydraulicznego skierowane do odbiorcdw nastawionych na
petng automatyzacije procesu wydobycia. Oferowany przez Elsta Elektronika system uRUFUS stanowi znakomite uzupetnienie produktowe obu tych kierunkow
ijest alternatywq dla klientéw wymagajocych poprawy efektywnosci wydobycia oraz zmniejszenia pracochtonnosci zatogi, podczas pracy kompleksu w trud-
nych warunkach goérniczo-geologicznych, w ktérych zastosowanie zaawansowanych systemow nie pozwolitoby na wykorzystanie petnejich funkcjonalnosci.
Takie podejscie pozwala réwniez na optymalizacje architektury systemu, zwiekszenie niezawodnosci oraz zmniejszenie naktaddw finansowych w stosunku do
rozbudowanych systemdw sterowania elekirohydraulicznego.
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o terminal mobilny ET-02 - iskrobezpieczny komputer przenosny do kon-
figuracii systemu,

o0 komputer dotowy typu KOM-01 do wizualizacji pracy systemu i/lub
o fransmisje danych na powierzchnie w celu ich archiwizacji, wizuali-
zacji i raportowania,

o PR-2000, RXM-01 - sterowanie radiowe do montazu/demontazu obu-
dowy zmechanizowane;.

Zastosowanie elekirycznego systemu pilotowego sterowania obudowqg zme-
chanizowang PRUFUS pozwala na zdecydowang poprawe funkcjonalnosci
sterowania sekcjami obudowy w zakresie dostosowanym do potrzeb uzyt-
kownika, przy jednoczesnym zapewnieniu petnego monitoringu pracy zardw-
no obudowy jak i gérotworu.

Oferowane wraz z systemem oprogramowanie umozliwia prace w réznych
trybach poczgwszy od prostego sterowania recznego przylegtego z mozli-
woscig sterowania sekcjami po lewej i prawej stronie, poprzez sterowanie

Zalety systemu

* tatwiejsza eksploatacja poktadu oraz zwiekszenie wydajnosci urabiania
dzieki szybszemu wykonywaniu cyklu pracy obudowy i przektadki przeno-
$nika przy mniejszym zaangazowaniu personelu,

* zwiekszenie bezpieczenstwa zatogi, poprzez zapewnienie wiekszej kon-
froli nad przeprowadzanymi operacjami na sekcji,

* zmniejszenie ilosci przestojow Sciany z uwagi na mozliwos¢ monitorowa-
nia parametréw pracy $ciany oraz cisnienia podparcia w sekciji,

Dodatkovve fU n |<cjona|n0§ci » diagnostyka zaréwno urzqgdzen elektronicznych jak i precyzyjna lokaliza-
cja uszkodzen elementéw hydrauliki,

*  mozliwos¢ tatwego dostosowania systemu do specyficznych wymagan
uzytkownika, modyfikaciji algorytmu urabiania $ciany,

* rejestracja i wizualizacja cisnienia w komorach podttokowych stojakdw
sekcji obudowy zmechanizowanej oraz naprezen gérotworu na przebie-
gu catej sciany,

e zgodno$¢ systemu z roznymi systemami hydraulicznymi i/lub dowolnymi
elektrozaworami.

sekwencyjne, do trybu pdtautomatycznego i wykonania petnej sekwencji
przestawienia sekcji.

Opcjonalnie system PRUFUS, po wyposazeniu go w odpowiednie czujniki,
umozliwia realizacje, istotnej z punktu widzenia eksploatacji $ciany, funkcji
monitorowania cisnien roboczych w komorach podttokowych stojakdw sek-
cji obudowy zmechanizowanej, diagnostyke stanu sekciii sitownikéw, monito-
rowanie postepu Sciany oraz naprezen gérotworu na przebiegu catej Sciany.

System PRUFUS ma mozliwo$¢ rozbudowy o dodatkowe urzgdzenia, ktére
pozwalajg na uzyskanie nowych funkcjonalnosci. Po wyposazeniu systemu
w odbiornik radiowy RXM 01/* oraz pilot sterowania radiowego PR-2000/*,
system URUFUS moze postuzy¢é do wsparcia procesu montazu i demontazu
sekcji w Scianie. Dzieki temu eliminuje sie dtugie kable lub dtugie multiweze,
zmniejszajgc awaryjnosc i pracochtonno$c, a zatoga moze z bezpiecznego
miejsca sterowac zabudowywang/demontowang sekcja.

Elementy wchodzace w sktad systemu

System URUFUS sktada sie z nastepujgcych elementow:

» sterowniki typu uDPS-100,

* separatory typu SEP-0T,

* zasilacze typu EZI-01,

* elektrozawory,

* hydrauliczne bloki wykonawcze,

* niezbedne okablowanie systemu,

* opcjonalnie system moze zostac rozbudowany na zyczenie klienta o:

Podsumowanie

System PRUFUS jest znakomitg, ekonomicznie uzasadniong alternatywqg
dla systemow sterowania przylegtego pilotowego oraz rozbudowanych
systemdw sterowania elektrohydraulicznego, a zwtaszcza do zastosowan
w trudniejszych warunkach goérniczo-geologicznych. Oferowane rozwigza-
nie pozwala na zwiekszenie wydajnosci i bezpieczenstwa pracy zatogi, co
w dzisiejszych czasach przy ograniczonych zasobach finansowych jest klu-
czowe dla efektywnego zarzgdzania zaktadem goérniczym.
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