.. www.elektronika.elsta.pl

e
==

s MERITAN

% . . \ .
\ 3
E \ \

~L iR\

System Elektrohydraulicznego

Sterowania Obudowami

/Zmechanizowanymi
RUCUSEIS

¥ ELST®A ELEKTRONIKA -




System elektrohydraulicznego

sterowania obudowami zmechanizowanymi RUFUS 3G
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ELSTA

Wstep

W dobie automatyzacji proceséw produkcyjnych szczegding role odgrywajq inteligentne urzgdzenia sterujgce. W procesach wydobywczych elekironiczne

urzqdzenia procesorowe sq szczegdlnie wazne ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia wysokiego poziomu bezpieczenstwa w kazdym wymiarze.
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Zastosowanie

Lastosowanie systemu elekfrohydraulicznego sterowania obudowqg zme-
chanizowang RUFUS 3G pozwala na zautomatyzowanie sterowania obudo-
wq w zakresie wybranym przez uzytkownika.

Szeroki zakres zastosowania okresla oprogramowanie, ktére zapewnia pra-
ce w réznych trybach poczgwszy od najprostszego sterowania recznego
przylegtego (odpowiadajgcego sterowaniu pilofowemu), poprzez wszelkie
sterowania sekwencyjne, grupowe, do pétautomatycznych i automatycz-
nych wiqgcznie.

System RUFUS 3G zapewnia rowniez dodatkowe funkcjonalnosci tj. monito-
rowanie cisnien roboczych w komorach podttokowych stojakéw sekcji obu-
dowy zmechanizowanej, diagnostyke stanu sekcjii stownikow, monitorowa-
nie postepu Sciany oraz naprezen gérotworu na przebiegu catej $ciany.
Wyréb jest zgodny z dyrektywami Unii Europejskiej: ATEX, MD, LVD, EMC, R&TTE.

Dodatkowe funkcjonalnosci

Po wyposazeniu systemu w dodatkowe urzgdzenia: odbiornik radiowy RXM 01/*
oraz pilot sterowania radiowego PR-2000/*, system RUFUS 3G moze postuzy¢ do
wsparcia procesu montazu i demontazu sekcji w scianie. Dzieki temu eliminuje
sie dtugie kable lub dtugie multiweze, a zatoga moze z bezpiecznego miejsca
sterowac zabudowywang/demontowang sekcjq.
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Elementy wchodzace w sktad systemu
System RUFUS 3G zbudowany jest z nastepujgcych elementéw:
* sterowniki DPS-200 z wyswietlaczem,
* rozdzielacze DPR-200,
* separatory SEP-01,
* zasilacze EZI-01,
o czujniki ci$nienia,
* czujniki przemieszczenia,
* elekirozawory,
e hydrauliczne bloki wykonawcze,
e okablowanie systemu,
* terminal mobilny ET-02 - iskrobezpieczny komputer przenosny do konfigu-
racji systemu
* opcjonalnie system moze zostac rozbudowany na zyczenie klienta o:
o komputer dotowy typu KOM-01 do wizualizacji pracy systemu i/lub
o fransmisje danych na powierzchnie w celu ich archiwizacji, wizuali-
zacji i raportowania.
o PR-2000, RXM-01 —sterowanie radiowe do montazu/demontazu obu-
dowy zmechanizowanej

Zalety systemu

o system ze wzgledu na wysokg wydajnos¢ urzgdzen elekironicznych
i transmisji danych jest przystosowany do obstugi obudéw zmechanizo-
wanych zaréwno dla komplekséw kombajnowych jak i strugowych,

*  zwiekszenie wydajnosci urabiania dzieki automatyzaciji pracy obudowy
zmechanizowanej - szybsze wykonywanie cyklu pracy obudowy i prze-
ktadki przenosnika przy mniejszym zaangazowaniu personelu,

* zwiekszenie bezpieczenstwa zatogi,

» diagnostyka zaréwno urzqgdzen elektronicznych jak i precyzyjna lokaliza-
cja uszkodzen elementéw hydrauliki,

*  mozliwos¢ tatwego dostosowania systemu do specyficznych wymagan
uzytkownika, modyfikaciji algorytmu urabiania $ciany.

* Zgodnos¢ systemu z réznymi systemami hydraulicznymi lub / i dowolnymi
elektrozaworami.

Podsumowanie

Oferowane rozwigzanie moze by¢ skonfigurowane do pracy w prostych
uktadach sterowania obudowg zmechanizowang w niskich poktadach,
kompleksach strugowych, kombajnowych oraz w ztozonych zautomatyzo-
wanych systemach sterowania kompleksami.
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